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Profesor: Daniel Molina Pérez

1. Multiploidia y Dominancia
1.1 Diploides
e Definicion y caracteristicas de los algoritmos con individuos diploides.
2. Nichos y Especies
2.1 Problemas unimodales y multimodales
e Diferencias entre problemas unimodales y multimodales.
2.2 Aptitud compartida

e Descripcion de las técnicas de aptitud compartida.
e Aplicaciones.

3. Algoritmo Genético Hibrido
3.1 Cruzamiento (cruzamiento ciclico)

e Aplicacion de la recombinacion de borde para permutaciones.
3.2 Heuristica (remocion de abruptos)

o Definicion y aplicacion de la técnica de remocion de abruptos.
4. Algoritmo de enjambre de particulas
4.1 Caracteristicas fundamentales

o Descripcion de los operadores de enjambre de particulas
4.2 Implementacion

e Actualizacion de posiciones en el algoritmo de enjambre de particulas.
5. Autéomata Celular Reversible
5.1 Automata Celular Reversible de Una Dimension

o Explicacion y caracteristicas de automatas celulares reversibles de una dimension.



o Implementacion de autdomatas celulares reversibles en ambos sentidos.
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